
plan/：plan 协作状态

English | 中文

概述
plan/  组提供计划模式：激活期间，agent（智能体）先探索和设计再执行，遵循你的部署所写的引导行事，并在执行前把完成的计划呈交你批准。你可以用 /plan  命令进入和离开计划模式，批准计划，或让 agent 回去继续规划。计划模式是引导而非限制：每个工具仍然可用，沙箱模式与审批提示等限制需另行配置。该组只包含一个包 plan-mode 。
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包
一个包提供完整的计划模式功能；子系统参考拥有穷尽式约定。

包 职责 ctx 键

plan-mode/ 提供计划模式：/plan  进入和离开，规划期间由部署引导指引 agent，exit_plan_mode  把完成的计划呈交你评审 ctx.planMode

---
description: "plan 组的包映射：引导 agent 先探索和设计再执行的计划模式功能，供用户和维护者浏览该组。"
kind: "package-group"
---

https://books.sharepai.net/README.md
https://books.sharepai.net/plan-mode/README.zh.md


相关文档
先从子系统参考了解共享词汇，再阅读设计说明了解决策。

计划模式子系统参考——计划模式如何工作、其配置与退出工具的行为。
plan 专用协作状态——计划模式背后的设计决策。

开发备注
维护者的工作上下文——点击展开

无。
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https://books.sharepai.net/../../.agents/notes/implemented/simplification/2026-07-22-plan-specific-collaboration-state.zh.md

